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PREDGOVOR

Hidraulika na traktorma proizvodnje IMT-a je savremene kon-
strukcije koja traktoru omogucéava svestranu eksploataciju.

Praksa je pokazala da pravilnim rukovanjem, a sa ispravno po-
deenim hidrauliénim podizadem, traktor pokazuje izvanredne vucne
karakteristike.

Ovaj servisni Bilten treba da pokaZe rukovaocima traktora kako
se pravilno koriste komandne rucice za vreme rada sa pojedinim oru-
dima koja se agregatiraju na traktorima IMT-539, 540, 560, 577, 5100,
5130 i njihovim odgovarajuéim aplikacijama (npr. podaci za traktor
IMT-540 vaZe za traktore IMT-542, 545 Deluxe itd).

Servisni i remontni mehanicari su u ovom Biltenu dobili jed-
nostavno uputstvo kako se lako uodava kvar, pronalazi njegov wuzrok
i isti otklanja.

Opis i funkclja hidrauliénog sistema traktora IMT-5100 i IMT-
-5136 isti je kao kod traktora manjih snaga. Razlike u podeSavanju
koje postoje, proisti¢u zbog toga $to je komanda hidraulika postavlje-
na u kabini traktora, a ne na poklopcu hidraulike.

Postupak podeSavanja hidraulike kod ovih traktora obraden je
na poslednjim stranicama ovog Biltena. SERVISNA SKOLA IMT-a
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SLIKA 1

HIDRAULICNI PODIZAC
Nga traktorima proizvodnje IMT u-
ien je hidrauli¢ni podizaé¢, kod ko-
su traktor i orude vezani u 3 tacke
ne krutu vezu, Time se automatski
povecava sila vucée traktora i smanjuje
klizanje pogonskih tockova.
Rukovanje orudima vrsi se pomcdéu
ru¢ica: kontrole polozaja i kontrole
vuce, koje su postavljene sa desne
strane sedista traktoriste. Podizaé¢ slu-
zi na traktoru za obavljanje sledec¢ih
radnji:

Dizanje i spusStanje,
Transportovanje oruda,

Kontrola polozaja,

Kontrola reagovanja,

Kontrela vuce,

Qsiguranje sistema od preoptere-
¢enja,

Snabdevanje spoljnih potrosaca
uljem pod pritiskom,

o

KOORDINACIJA RUCICA

Pravilan rad sa ruticama za obavljanje
napred navedenih radnji

1. DIZANJE I SPUSTANJE

a) Dizanje: ruéica kontrole polozaja
postavlja se do krajnjeg gornjeg polo-
zaja do grani¢nika. a rucica kontrole
vuce u nulti ili ispced njega vidi polo-
zaj rucica sl. 2.
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b) SpuStanje: kad se rucica kontrole
polozaja iz transportnog postavi u do-
nji polozaj, u oblasti reagovanja, a
ru¢ica kontrole vuée u nulti ili ispod
njega ostvaruje se spustanje vidi polo-
zaj rudice sl. 3.

2. TRANSPORTOVANJE ORUDA

Rudicu kontrole polozaja treba po-
staviti u krajnji gornji polozaj do gra-
niénika, a rucicu kontrole vuce ispod
nultog polozaja sl, 4.

3. KONTROLA POLOZAJA

Pri radu sa orudima ¢iji radni or-
gani ne wulaze u zemlju sl 5.
—Za teSku klinastu drljac¢u, univerzal-
nu sejalicu, plevilicu, kultivator za
povr$insku kultivaciju itd. Dubina oru-
da se podeS$ava pomocéu rucice koman-
de za polozaj, u gornjem delu kva-
dranta (sektor position) polozaj.

" Rudica komande zz vuéu mora biti
postavljena ispod nultog polozaja (dve
obeleZene tatke) u polozaju koje daje
maksimalne radne otpore. Pri okre-
tanju traktora sa orudima na uvrati-
nama rucicu kontrole polozaja, pome-
riti do gornjeg granicénika.

4. KONTROLA REAGOVANJA

Kontrola reagovanja znac¢i podeSava-
nje brzine spustanja i dizanja na va-
lovitom terenu, kao i ma terenu sa
dosta kamenja, kad treba da orude
reaguje brze, da bi se dubina rada
odrzala na optimalnoj veli¢ini. Postize
se pomeranjem rucéice poloZaja u sek-
toru kontrole reagovanja.

SLIKA 4
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"1z prakse se uoéilo, da te$ka oruda’

imaju veéu brzinu reagovanja, kad je
u pitanju automatsko wodrzavanje du-
bine rada. Zbog toga je poloZajem raz-
vodnog ventila omogucena razli¢ita br-
zina isticanja ulja, koja se podesi po-
loZajem rucice kontrole polozaja iz-
medu oznaka ng kvandrantu »FAST«
(brzo) i »SLOW<« (sporo), Na taj ma-
¢in mogucée je podesiti brzinu reago-
vanja za svaki tip oruda i sastav, zem-
1jista prema osecanju ili iskustvu tra-
ktoriste sl. 6,

5. KONTROLA VYUCE
Oranje i kultivacija

Pri radu sa: plugovima, podrivacem,
kultivatorom sa oprugama, vadilicom
krompira itd. rucéica komande za po-
lozaj se postavlja u donji deo svog
kvadranta, a u =zavisnosti od Zeljene
brzine reagovanja hidraulika.

Ruc¢ica komande za vucu se takode
postavlja u donji deo svog kvadranta,
a u polozaj koji omogucava potrebnu
dubinu oruda sl. 7. Na izlasku iz braz-
de, radi okretanja traktora, orude se
podize u transportni polozaj pomera-
njem ruéice za polozaj u krajnji gor-
nji polozaj.

6. PLITKA KULTIVACIJA I RAD
SA TESKIM ORUDPIMA

Pri radu sa tanjiracama, sadilicom
krompira, kultivatorom sa elasti¢nim
nosac¢ima moti¢ica kao i sa plugovima
za ljuStenje strnista itd, rudicom ko-
mande za polozaj odreduje se brzina
reagovanja, a ru¢icom komande za vu-
¢u reguliSe se dubina radnih organa
oruda sl. 8.
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7. OSIGURANJE SISTEMA OD
PREOPTERECENJA

Ako se pri radu sa orudima ¢iji se
radni organi krecu ispod povrsine tla,
naide ng neku skrivenu prepreku
(koren drveta ili kamen), doéi ¢e do
naglog povecanja radnog otpora, pa i
do naglog poveéanja sile u gornjoj
traktorskoj poluzi. Ovo udarno optere-
Zenje c¢e izazvati mnaglo sabijanje ba-
lansne opruge i preko sistema poluge
sa kulisama, dovesti do brzog pokre-
tanja razvodnog ventila u kucé¢istu pu-
mpe hidraulika i to u polozaju najbr-
Zeg praznjenjg cilindra podiznog ure-
daja.

Na taj nad¢in ée se prekinuti kruta
veza koja postoji izmedu traktora i pri-
kljuénog oruda. Ovaj prekid omoguéa-
va naglo rasterecenje zadnjeg mosta
odnosno pogonskih to¢kova traktora,
krajnji rezultat ovoga je zaustavljanje
daljeg kretanja traktora usled total-
nog klizanja pogonskih tockova trak-
tora slika 9.

Na taj nac¢in se automatski spreéava
svako oStedenje radnih organa priklju-
¢nih oruda, Sto predstavlja jednu od
vrlo znacajnih karakteristikg ovog si-
stema u celini.

Kad se woseti da je orude nai$lo na

neku prepreku odnosno kad traktor

stane, orude treba podiéi i preéi preko
prepreke i nastaviti normalnim radom.

SLIKA 9

3. SNABDEVANJE SPOLJNIH
POTROSACA ULJEM POD
PRITISKOM

Zadrzavanje traktorskih poluga

U slucaju da se hidraulik traktora
koristi za mapajanje hidrauliénih in-
stalacija prikljuénih oruda, kiper pri-
kolica, visoki utovaraé¢ itd. gde nije
ugradena spoljna instalacija za oruda,
ru¢icom komande za polozaj se regu-
liSe Zeljena brzina reagovanja hidra-
ulika, u sektoru »FAST« (brzo), ruéica
komande za vucu se postavlja iznad

SLIKA 10
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nultog polozaja, u takozvanom neutra-
Inom koji odgovara poloZaju neposre-
dnom pocetku kipovanja, Od tog po-
lozaja pomeranjem rucice uz kvadrant
koliko dozvoljava graniénik vrsi se ki-
povanje, a vracanje rucice na granic-
nik zaustavlja se kipovanje.

Kad se rud¢ica kontrole vucée pomeri
ispred grani¢nika dolazi do spustanja
ilpovr‘aéaj ulja u centralno Kkudéiste
s1. 10.

RUKOVANJE SA HIDRAULICNOM
INSTALACIJOM ZA ORUDA
— Spoljna hidraulika —

Ova instalacij@ se koristi za rad sa
orudima koji imaju hidraulicke ureda-

je, a ugradena je radi vece univerzal-
nosti traktora IMT i sastoji se iz: zu-
péaste pumpe, razvodnika, dve, cetiri
ili $est brzorazdvojivi spojnica, sla-
vine i obrtnog priklju¢ka. Ovi elemen-
ti su vezani elasti¢nim (gumenim) cre-
vom pomoc¢u odgovarajuéih priklju-
caka.

Najdelikatnije mesto je veza zupCa-
ste pumpe i obrtnog Supljeg prikljuc-
ka. Zato pri demontazi i montazi tre-
ba pazljivo raditi kako bi se izbeglo
osteéenje zaptivnih gumica.

Komandovanje instalacijom vrsi se
preko razvodnika (A) slika 11.

RUCICA RAZVODNKA

SLIKA 11



Razvodnik ima tri karakteristi¢na
polozaja. Dva radna { jedan neutral-
ni, Neutralni polozaj je blokirajuéi.

1, Kad se radi sa prikljuénim oru-
dem, kod koga je ugraden radni cilin-
dar sa jednosmernim dejstvom, ruéicu
razvodnika »A« pomeriti napred (u
praveu kretanja traktora), a ruéicu
»B« postaviti u vertikalni polozaj (sl.
11). Tada ulje prolazi kroz prednje
crevo sa razvodnika u potro3aé {ci-
lindar oruda). Kad se ostvari dizanje
rucicu treba pustiti da se vrati u ne-
utralni poloZaj (blokiranje).

Ako se zeli obaviti spustanje oruda
u radni poloZaj ruéicu razvodnika (A)
treba pomeriti nazad radi vraéanja u-
lja iz radnog cilindra preko razvodni-
ka u centralno kuéiste. Tada ulje iz
pumpe ide preko slavine sa rudice »B,
a ne preko ventila sigurnosti é¢ime se
zaStiéuje ceo sistem:.

2. Kada se radi sa prikljuénim oru-
dem kod koga je ugraden radni cilin-
dar sa dvosmernim dejstvom na pr.
hidrauli¢ni obrtni plug, te$§ka vuéena
tanjiraca i druga oruéa, tada su oba-
dva creva razvodnika, preko spojnica
spojena sa crevima potro$aca,

Komandovanje ru¢icom »A« napred
vr§i se odvodenje ulja sa prednjeg
priklju¢ka na razvodniku (na pr. di-

zanje u transportni ili izabrani polo-
Zaj), a pomeranjem ove rudice unazad
ulje se odvodi sa zadnjeg prikljucka
na razvodniku (na pr, mora biti u ho-
rizontalnom poloZaju kako bi slavina
»B« bila zatvorena). =

Pritisak hidrauliéne instalacije za
orude je ograni¢eno na max. od 160
bar pomocéu sigurnosnog ventila koji
Je smesten u razvodniku. Protok ulja
je 33 l/min, a ukoliko se Zeli veéi pro-
tok onda se spaja protok zupcaste i
klipne pumpe na max. protok od 51
I/min. To spajanje se postize preko
ruc¢ice (C) obrtne slavine iz zadnjeg u
prednji polozZaj prema motoru. Ova
slavina je postavljena ma poklopcu hi-
draulika sa leve strane. Rudica za
kontrolu vuée ma kvadrantu treba da
je tada u gornjem polozaju.

Spajanje protoka ovih dveju pumpi

je moguée ako se ne radi sa osnov-
nim hidraulikom traktora.
Napomena: Za vreme rada sa 0Snov-
nim hidraulikom ruéica (C) mora biti
postavljena u poloZaju kao §to je pri-
kazang na slici 11, odnosno u zad-
njem polozaju. U protivnom ulje od
klipne pumpe iéi ée preko razvodnika
spoljne hidraulike u kuéiste, a time
se sprefava dolazak ulja u radni ci-
lindar hidrauliénog podizada tako da
se nece stvariti dizanje donjih trak-
tonskih poluga.

SLIKA 12
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HIDRAULIKA POVECANE
NOSIVOSTI

Da bi se omoguéila primena oruda
vedeg zahvata, koja su slozenija j teza,
izvr§ena je wugradnja jednog podiznog
cilindra na desnom kuéistu poluosovi-
ne. Cilindar je usadejstvu sa osnov-
nim podiznim cilindrom na poklopcu
hidrauliénog podizaca, g koristi ulje
od klipne pumpe preko creva do ci-
lindra, Konstrukcija je dosta jednosta-
vna za eventualne intervencije.

Poznato je da je moé¢ dizanja na
krajevima donjih traktorskih poluga
kod traktora IMT-577, 1500 odnosno
1700 daN u zavisnosti da 1i su poluge
vezane za prve ili druge rupe.

Ugradnjom ovog cilindra povecava
se moé dizanja sa 1500 na 2100 odno-
sno 1700 na 2300 daN (vidi sliku 11
i12).

RUKOVANJE SA SPOLJNOM
HIDRAULIKOM TRAKTORA
IMT-5100, 5136

Komandovanje se virsi preko rucica
C i D razvodnika koji je postavljen
sa desne strane sedi§ta traktoriste u
kabini. Ru¢icom (C) vrsi se komando-
vanje sa hidrauliénim agregatima pri-
kadenim preko samozaptivnih spojnica
sa leve strane traktora, a ruéicom (D)
preko spojnica sa desne strane trak-
tora. Pokretanjem ruc¢ica C i D u zad-
nju stranu, ulje se dovodi preko do-
njih samozaptivnih spojnica, a vraca
preko gornjih i obrnuto, pokretanjem
ru¢ica u prednju stranu ulje se dovodi
preko gornje samozaptivne spojnice, a
vraéa preko donjih.

O ovome freba wvoditi raduna pri
povezivanju samozaptivnih  spojnica
kako bi komandovanje bilo saglasno

SLIKA 13
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j nadin

rad sa cilindrima
se sprefava povratak ulja u centralno

sa kombinovanjem podiznog hidrauli-
dvosmernog dejstva rucice E i F treba

da su u gornjem polozaju, a prikljuci-
vanje cilindra se izvodj preko donjih

¢nog sistema, Za

kuéiste preko ventila sigurnosti $to bi

samozaptivnih spojnica, Na ta

hidrauli¢nog sistema

instalaciji

izazvalo zagrevanje ulja i pad pritiska
(Sl 13).
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PODESAVANJFE HIDRAULICNOG
PODIZACA

Kad hidrauli¢ni sistem ne funkcio-
niSe pravilno, a ne moze se ustanoviti
uzrok, veoma je vazno da se ceo sis-
tem proveri sistematski i to ovim re-
dom:

— Otkaciti orude sa traktora,

— Rucicu kontrole polozaja postaviti
u sektoru brzog spuStanja (FAST)
(brzo),

— Rucdicu kontrole vuce treba posta-
viti izmedu dve tacke (nulti polo-
zaj) vidi sliku 1,

— Proveriti rukom mogucnost akpijal-
nog pomeranja neopterecene balan-
sne opruge i ako postoji i najmanji
zazor treba izvrsiti podeSavanje.

DONJI_GRANIENIK

SLIKA 1

1. PODESAVANJE BALANSNE
OPRUGE

Da bi izvrSili podeSavanje balansne
opruge, kada smo ustanowvili da postoji
aksijalni zazor, treba skinuti dva spe-
cijalna zavrtnja sa klackalice, otpustiti
uvrnuti zavrtanj M8 ng desnoj strani
kuéista balansne opruge kako bi se
olovna kuglica odbila od navrtke, i ti-
me oslobodila navrtku da se slobodnije
okreée kod odvijanja radi vadenja op-
ruge iz svog sedista.

10

Izvaditi oprugu iz poklopca hidrau-
licnog podizaca, Proveriti moguénost
aksijalnog i radijalnog pomeranja op-
ruge po vretenu.

Ukoliko se ustanovi da postoji aksi-
jalno pomeranje mora se izvaditi ela-
stiéna ¢ivija. Ako je opruga ispravna
zavijati viljuSku na vreteno sa pecur-
kom dok se sklop mne pribije, ali tako
da se opruga moze okretati rukom oko
vretena. Ubaciti ¢iviju i vratiti sklop
opruge na svoje mesto, s tim S$to pret-
hodno treba proveriti polozaj uporne
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SLIKA 2

podlodke balansne opruge koja prima
pritisak pri preoptereéenju.

Ova ploca treba da je pravilno po-
stavljena na prednjem delu -cilindra
kako bi Sipka kontrole vuée prosla
kroz rupu mna plod¢i. Zaviti navriku ta-
ko da ne ostane ni najmanji 2azor,
izmedu kompletne balansne opruge i
kud¢iSta. Treba imatj u vidu da ¢e se
zazcr pojaviti i kad je previse i kad
je nedovoljno pritegnuta navrtka, Pri-
tegnuti zavrtanj M8 momentom od
0,83 daNm, a zatim navuéi gumenu
ogrlicu. Ukoliko bi ovaj zavrtanj bio
jaCe pritegnut osigura¢ (olovna kugli-
ca), bi se potpuno deformisala i rasi-
rila po navoju navrtke, te bi se oteza-
lo odvijanje navrtke (Sto je dest slu-
¢aj).

Pre nego Sto se prede na sledeée po-
deSavanje treba skinutj poklopac sa
desne strane centralnog kuéista i pro-
veriti pomeranje razvodnika, prenos-
nih poluga i preéistada ulja da nije za-
prljan. Ukoliko se ustanove smetnje
treba ih otkloniti pre no §to bi se
preslo na slededéa podeSavanja,

2. PODESAVANJE VERTIKALNIH
POLUGA ZA KONTROLIS
PGLOZAJA I VUCE

a) Priprema

I — Odvojiti podizne poluge od ra-
mena hidraulika,

II — Skinutj poklopac uljnog voda
i izvaditi vertikalnu cev,

III — Skinuti poklopac hidrauliénog
podizaca sa traktora i postaviti ga na
radnj sto, tako da ramena i kvadrant
sa ruc¢icom budu slobodni.

IV — Komandne ruéice postaviti na
oznake kvadranta »FAST« (brzo) od-
nosno izmedu dve ta¢ke. Ramena hi-
draulike postaviti u krajnje spu$tenom
polozaju (klip do kraja uvuden u ci-
lindar).

V — Otpustiti navrtke sa ekscentra
{J) na vertikalnoj poluzi za kontrolu
polozaja. Odvojiti ekscentar od kraka
poluge (K) slika 3.

b) PodeSavanje

Pojedinaéno pomocu ruénog dina-
mometra kao $to je prikazano na slici
3 treba vuéi gornji kraj vertikalnih
poluga silom od 1,36 daN, a kljuem
OK 14 okretati navrtke na vodicama
opruge dok se ne priblize vertikalne
poluge ka konzoli, i ¢ine zazor na §li-
cu sa ivicom konzole:

— Za traktore IMT-539 i 558 0,1 —
-— 0,5 mm

11



TRAKTOR
IMT 539
IMT 560 0.2
IMT 577 0,2
IMT 540 0,2

SLIKA 3

— Za traktore 560 i 577
0,2 — mm

Ako vertikalng poluga moze da se
privu¢e do ivice proreza konzole bez
pritiska, navrtku na odgovarajuéoj vo-
dici treba otpustiti.

Ako je navrtka previSe otpusStena bi-
ée potrebna veéa sila od preporucene,
zato se mnavrtka mora pritegnuti uz
kontrolu dinamometrom da bi se po-
stiglo pravilno podeSavanje.

Ne treba gubiti iz vida da se zavi-
janjem ili odvijanjem navrtke, verti-
kalne poluge primi¢u odnosno odmicu
od ivice proreza. Kad se postigne tra-
7ena mera mavrtke treba osigurati u-
darcima unakrst odvrtaéem po plastié-
noj masi.

IMT-540,

Napomena: Sila od 1,36 dalN odgovara
radnom pritisku opruge povratnika
koji dejstvuje ma razvodnik kada je
sklop ugraden u traktor.

12

3. PODESAVANJE EKSCENTRA (J)

Komandne rucice i ramena hidrau-
lika i dalje su u istom polozaju iz
prethodnog podeSavanja tj. na oznaka-
ma kvadranta »FAST« odnosng izme-
du dve tacke (sl. 4) a ramena sa klip-
nja¢om i klipom u polozaju uvucéenog
do dna podiznog cilindra. Ruénim di-
namometrom vuéi vertikalnu polugu
kontrole polozaja silom 1,36 daN i kao
kod podeSavanja, zazora vertikalnih
poluga.

Ekscentriéni valjak (J) treba okre-
tati, sleva udesno dok se ne osloni
na krak (K) viljuske kontrole poloza-
ja, a zatim pritegnuti navrtku za osi-
guranje silom od 0,69 do 0,83 daNm
vodeéi ratuna da se ekscentar ne po-
meri za vreme pritezanja. Ako se po-
meri ekscentar, poveéae se zazor iz-
medu vertikalne poluge kontrole po-
lozaja i proreza na nosacu konzole,



Proveravanje ta¢nosti pode$avanja
vrSi se pomeranjem rucice poloZaja u
oblast reagovanja (»RESPONSE«)

Kad ruéica prede oznaku »FAST«
donji deo vertikalne poluge (E) treba
da se pofne pomerati unazad. To je
znak da je ekscentar dobro podesen, a
ukoliko se ne ostvari pomeranje polu-
ge ili se ranije po¢ne pomerati, treba
ponoviti podeSavanje.

— Poklopac hidraulika vratiti na
svoje mesto.

— Vertikalne poluge komandnih ru-
Cica za poloZaj i vuéu postaviti ispred
valjéiéa dvokrake poluge pune, Po-
staviti vertikalnu cev sa novom zapti-
vnom gumicom, poklopac uljnog voda
vratiti na svoje mesto,

4. PODESAVANJE DVOKRAKE
POLUGE SA POTISKIVACEM

Na traktoru IMT-539 i IMT-558 ovo
podesavanje se izvodi na sledeé¢i nacin:

— Kcemandne rulice postaviti na o-
znake kvadranta »FAST« i izmedu dve
tacke.

Kroz otvor sa desne strane central-
nog kuciSta, pritezati ili otpustati na-
vrtku (N) na uvrtnju koji izlazi iz
zadnjeg poklopca, dok valjéié na gor-
njem delu dvokrake poluge ne dodirne
zadnji donji deo vertikalnih poluga
bez pritiska itako da se wvaljéié slo-
bodno okreée. Tada je unutragnje po-
de3avanje zavrSeno kod gore pomenu-
tih traktora (sl. 5), a zatim se stavlja
boéni poklopac na centralnom kuéistu.

E—Vertikalna poluga kontrole
poloZaia

F—Vodica opruge

H—Breg izbrazdane &aute sa krakom

J— Ekscenfar

K—Krak viljudke

U—Valikit

SLIKA 4

’
A-Kulisa \ N
B-Vaifre
C-Maliéic
DVijjuka
e-vertikalna poluga
konirole polo¥ai
F-Vocica opruge
G-Dvokraka poluga
sa potiskivacem °
S-Breg izbrazdane
Caure sa <rakom
J—E£kscenfar
K-Krak viljuske
U-vajéic

DUOKRA¥A_POLUGA SA POTISKIVACEM

SLIKA 5
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5. PODESAVANJE DVOKRAKE dvokraka poluga po konstrukeciji raz-

POLUGE NA TRAKTORIMA likuje od dvokrake poluge na pumpi
IMT-540, 560, 577 traktora IMT-539.
Dvokraka poluga se podeSava pre Na slici 6, prikazana je pumpa koja

ugradnje pumpe u traktor, poSto se se ugraduje u traktorima IMT-540, 560

POLUGA

DVOKRAKA

NAVRTKA N
e ————

SLIKA 6

A" VODICA DVOKRAKE POLUGE

DVOKRAKA POLUGA

SAMO OSIGUR. NAVRTKA VODIGA DVOKRAKE POLUGE

A~

./'
_PoTIsKiVAE  /

SLIKA 7
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i 577 sa dvokrakom polugom koja mije
vezana sa potiskivatem razvodnog
ventila. Zato se treba podeSavati pre
ugradnje u traktor.

Pre postavljanja dvokrake poluge na
vodicu iste treba proveriti da li je te-
lo vodice postavljeno pod uglom od 90°
u odnosu na nosa¢ precistata ulja. To
je osnov za pravilno postavljanje i po-
deSavanje dvokrake poluge.

Isto tako treba prekontrolisati ugao
vodice u odnosu na nosaé¢, xoji treba
da dznosi 50°, slika 7.

Kad je nosac¢ sa vodicom postavljen
pravilno, pristupa se postavljanju
dvokrake poluge, tako Sto se duzi krak
poluge postavlja okrenut na gore, da
bi se ostvarila veza valjé¢i¢a sa verti-
kalnim polugama (vidi sliku 7).

Dvokraka poluga se podeSava prite-
zanjem ili otpustanjem samoosigurava-
juée navrtke »N<« ma zavntnju, dck se
gornji kraj dvokrake poluge ovlas ne
osloni o wvodicu dvokrake poluge.

Napomena: Vrlo je vazno da se dvo-
kraka poluga postavi kao $to je opisa-
no jer ée u protivnom doé¢i do preska-
kanja vertikalnih poluga preko dvo-
krake poluge ili valjéica, preko poti-
skivaéa. To dovodi do krivljenja potis-
kiva¢a razvodnog ventila, a samim tim
i dosta ozbiljan kvar hidrauli¢nog po-
dizaca.

Za traktore:

IMT-539 A = 300 mm.
IMT-540/560/577 A = 296 mm.
IMT-558 A = 315 mm.
IMT-5100 A = 730 mm,

PODESAVANJE VISINE DIZANJA

Odnosno gornjeg grani¢nika rucice
komande za polozaj.

Pre nego Sto se pofne sa ovim po-
deSavanjem treba uéiniti sledece:

a) Proveriti nivo ulja u centralnom
kuéistu,

b) Prikaditi podizne poluge za rame-
na hidraulika, a za donje traktorske
poluge okaditi teret od 270 kg ili
dvobrazdni plug od 30 cm za traktore
IMT-539 i 558, a teret do 400 ili dvo-
brazdni plug od 40 em za traktor
IMT-540, 560, 577 i 579.

c) Pustiti motor da radi.

d) Rucdica komande za vudu »B«
mora biti postavljena izmedu dve tac-
ke (NULTI POLOZAJ).

e) Proveriti da 1i su lanci na do-
njim traktorskim polugama pravilno
postavljeni.

f) Nekoliko puta sa rué¢icom koman-
de za polozaj »A« podizati i spustati
poluge hidraulika sa teretom da bi se
ostvario vazduh iz sistema,

Skinuti sa centralnog kucista zglob-
nu osovinicu i na njeno mesto staviti
dugacku Sipku preénika 19 mm. Upa-
liti motor i podizati ruc¢icu komande
za polozaj u sektoru dizanja »UP« dok
se ne postigne vertikalno rastojanje
izmedu ose Sipke i ose wsovinice zglo-
ba podizne poluge, slika 8.

SLIKA 8
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Merenje trebg da je Sto preciznije.
Pomocéu sekaca mozZe se ovaj polozaj
obeleziti na poklopcu i ramenima hi-
draulika za kasnije podeSavanje. Pri-
tegnuti gornji grani¢nik tako da je o-
slonjen na zadnju ivicu ruéice u gor-
njem polozaju, sl. 9.

6. PODESAVANJE POLOZAJA
DONJEG GRANICNIKA

Spustanje

Otpustiti navrtku donjeg grani¢nika
i pomeriti pazljivo rucéicu nadole kroz
reagovanje (»RESPONSE«) sve dok do-
nje poluge ne prestanu da se spusStaju
i otpotnu da se podizu.

Zatim pomeriti ruéicu na gere dok
donje poluge ne poénu lagano da se
spustaju. U tom poloZaju rudice, oslo-
niti grani¢nik uz donju ivicu rucice i
pritegnuti, slika 10.

RONJI_GRANICNIK 7A PODESAVANJE REAGQVANJA

SLIKA 10

7. PODESAVANJE PODIZNOG
VRATILA o

U sluéaju da podizne poluge ne mo-
gu da padaju, pod dejstvom sopstvene
tezine, treba otpustiti po dva zavrtnja
na krajevima podiznog vratila dok po-
luge ne poénu da padaju, a zatim osi-
gurati =zavrtnje limenim osiguracem,
sl. 11.

ZAVRTANJ

SLIKA 11
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HIDRAULIK SA POVECANOM MOCI
DIZANJA

Opste

Traktori sa ko¢nicama potopljenim
u ulju imaju i hidrauli¢ni podizni sis-
tem sa povecanom moci dizanja.

Podizanje traktorskih poluga se ost-
varuje pomocu dva cilindra (G) Sl
13A.58 koji su oslonjeni na nosace (L)
i povezani sa podiznim ramenima (C).
Ulje dobijaju preko dovodnih creva
(4) koja su jednim krajem vezana za
poklopac hidraulika, a drugim za ci-
lindre.

Podizanjem Klipnjace cilindra dizu
se i traktorske poluge (A) preko podi-
znih poluga (B). Pumpe hidraulika (o-
snovna i pomoéna) su istovetne kao
na Kklasiénim traktorima, poklopac hi-
draulika takode kao i komandovanje
preko kvadranta i poluga.

Sva objasnjenja izneta ranije vazZe i
za ovaj tip podiznog sistema. Razlike
koje ise ppojavijuju — su uslovljene time
§to ovde nema cilindra sa klipom, kli-

1. 13A.58 — Podizni sistem — izgled sa
adnje strane traktora

<
Z
A. Traktorske poluge

B. Podizne poluge

C. Podizno rame

D. Gornja podizna poluga

E. NosaC gornje traktorske poluge
F. Stabilizatorski lanci

G. Cilindri

K. Dovodna creva

L. Nosa¢

pnjacom i izbrazdanom caurom sa kra-
kom. Ovo uslov]ljava i ne$to izmenjen
naéin podeSavanja hidrauliénih koma-
ndi $to ¢ée ovde i biti objasnjenje.

PodeSavanje komande za konfrolu
poloZaja

Pre podeSavanja hidrauli¢nog siste-
ma neophodno je izgraditi poklopac
podiznog sistema iz traktora pa postu-
pati na sledeéi nacin:

— Rame osovinice postaviti u pola-
zaj od 30° prema vertikali Sl. 13A.59.

— Postaviti komandne rucice na nji-
hove oznake na kvadrantima »FAST«,
i »DVE TACKE«.

— Otpustiti navetku (1) Sl. 13A.59
i odmac¢i ekscentar (5) od kulise,

— Na donji kraj dvokrake poluge
(2) dejstvovati silom od 1,36 daN (na
sl. 13A.59 je alat kojim se to postiZe)
i odvrtanjem zavrtanjem samoosigura-
vajuée mnavrtke (3) podesiti da zazor
izmedu kraja dvokrake poluge (2) i
ivice zareza ma limenoj konzoli (4) iz-
nosi 0,1 — 0,6 mm.

— Okrenuti ekscentar (5) u smeru
kazaljke na satu sve dok ne nalegne
na viljuske pa ga u tom polozaju osi-
gurati pritezanjem navrtke (1).

S1. 13A.59 — PodeSavanje komande za kon-
trolu polozaja

. Navrtka

. Poluga

. Samoosiguravaju¢a navrtka

. Konzola

. EKkscentar

L
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Sl. 13A.60 — PodeSavanje komande za kon-
trolu vuée
1. Poluga
2. Konzola
3. Navrtka

Podesavanje komande za kontrolu

vuce:

— Postaviti komandne rucice na nji-
hove oznake.

Na donji kraj dvokrake poluge (1)
Sl. 13A.60 dejstvovati silom od 1,36
daN (na (1) Sl. 13A.60 je alat kojim
se to postize) i odvrtanjem/zavrtanjem

navrtke (3) podesiti da zazor izmedu
kraja dvokrake poluge (1) i ivice za-
reza na limeno) konzoli (2) iznosi
0,1 — 0,6 mm.

PodeSavanje Sipke komande za kon-
trolu polozaja:

— Kada je poklopac podiznog siste-
ma ugraden na traktor i kad su ko-
mande i krak osovinice u pode$avaju-
¢em polozaju treba podesiti Sipku ko-
mande za kontrolu poloZaja.

— Ramena podizna (1) Sl 13A.61 —
spustiti u najnizi polozaj. Pri ovome
ramena moraju biti vezana za poluge.

— Podesiti duzinu Sipke (2) tako da
se moze spojiti sa krakom osovinice
(3), a koja je pod uglom od 30°

Podesavanje transportnog
(visine dizanja)

Podizati ruéicu za kontrolu polozaja
sve dok se ne ostvari visina 700 mm
mereno od osovinice na nosacéu cilin-
dra do osovinice na ramenu, a zatim
ograniciti hod.

Podesavanje tramsportnog polozaja
moze Se izvrsiti i na sledeéi naéin: Po-
dizati poluge sve dok se klipnjac¢e ma-
ksimalno me izvuku. Smanjiti duZinu
izvlatenje Kklipnjace na 5 do 8 mm
pcmeranjem rucice ka donjem delu
kvadranta i ograniciti hod.

polozaja

Sl. 13A.61 — Podizna ramena

1. Rame
2. Sipka
3. Krak osovinice
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5. Ekscentar
6. Nosal



A. PODESAVANJE VERTIKALNIH POLUGA ZA

1 VUCE NA TRAKTORIMA IMT-5100 I 5136

KONTROLU POLOZAJA

=

[
jn

-
w

-
SN um R N

. Vertikalna  poluga Kkont.

polozaja

. Vertikalna poluga kont,

vuce

. Konzola sklop
. Navrtka

. Ekscentar

. Poluga zatege

Poluga zatege

. Poluga zatege

. Sipka kont. vude

. Kulisa sklop

. Alat za podeSavanje

. Krak Kulise

. Samoosiguravajuéa navrtka
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Vertikalne poluge (1, 2) se podeSa-
veju kada je poklopac skinut sa trak-
tora, a moze se podeSavati i kada je
poklopac hidrauli¢tnog podiza¢a na
traktoru, Kvadrant sa rucCicama nije
postavljen na poklopcu kao kod trak-
tora manjih snaga veé je postavljen u
kabini, a spojen je zategama za poluge
kinematizma rucica kontrole polozaja
i kontrole vuée. Da bi se skinuo po-
klopac hidrauliénog podizaca sa cen-
tralnog kudiSta potrebno je uraditi sle-
dece:

— Odvojiti zatege od poluga rucica
(1, 2, 3), sl. 2.

— Odvojiti dovodna (odvodna) cre-
va uljnog voda.

— Skinuti sediSte traktora i poprec-
ni mosa¢ sa poklopca u kabini.

— Skinuti poklopac vertikalne cevi
i izvaditi vertikalnu cev, pumpe hidra-
ulika.

— Skinuti poklopac sa kinematiz-
mom kroz kabinu i na njega posta-
viti specijalnj alat (11) (sl. 1) tako da
vrhovi zavrtnja udu u rupe poluga
(6, 7, 8) (sl. 1) S$to predstavlja poloZaj
rudice, kontrole polozaja u sektoru br-
zog spustanja (FAST) i rucdice kontrole
vute izmedu dve tacke na kvadrantu,
a Sipku kontrole vuce (9) fiksirati ras-
cepkom kroz viljusku alata (sl. 1). Po-
csle ovih priprema pristupa se pode-
Savanju vertikalnih poluga (1 i 2),

1 PODESAVANJE VERTIKALNIH
POLUGA KINEMATIZMA RUCICA
KONTROLE POLOZAJA
I KONTROLE VUCE (1, 2)

— Oftpustiti navrtku (4) i ekscentar
(5) okrenuti suprotno skazaljki ma satu
i da se dobije zazor izmedu ekscentra
i kraka viljuske (12).

— Pojedina¢no podesiti vertikalne
poluge, tako $to se dinamometrom po-
vla¢i donji kraj vertikalnih poluga (1
i 2) silom F = 1,8 daN, a zatim se
pritezu ili otpuStaju navrtke (13) mna
Sipkama kompezacionih opruga sve
dotle dok se ne dobije zazor jzmedu
proreza ma konzoli (3) i vertikalnih
poluga (1 i 2) od 0,1 do 0,5 mm.

— Vertikalnu polugu kontrole polo-
zaja vucéi silom F = 18 daN pri po-
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deSenom zazoru od 0,1 do 0,5 mm ta-
da ekscentar (5) okretati u smeru sat-
ne skazaljke (sleva u desno) sve dok
se ne osloni o krak viljuske (12) i pri-
tegnuti navrtku (4) momentom .od 0,69
— 0,83 dalNm (sl. 1). Kad je zavrSeno
podeSavanje kinematizma poluga, po-
klopac se vra¢a ma svoje mesto tako
da se vertikalne poluge postave ispred
klackalice na pumpi, vidi sliku 2.
Ugradi se vertikalna cev sa poklopcem
i sve se priteze zavrtnjima za central-
no kudiste.

II PODESAVANJE VERTIKALNIH
POLUGA BEZ ALATA

Kod ovog podeSavanja ne treba ski-
dati poklepac sa traktora veé se sve
izvodi na traktoru sledeé¢im redom:

— Postaviti ru¢icu kontrole poloZaja
u sektoru brzog spustanja (FAST) mna
kvadrantu.

— Postaviti ruéicu kontrole vuce iz-
medu dve ta¢ke na kwvadrantu.

— Ramena hidrauli¢nog podizaca
moraju biti spustena.
— Osloboditi Sipku od potiskivaca

kontrole vuce i postaviti je tako da
njen kraj od poklopca bude udaljen
za 43 mm.

— Osloboditi zatege ruéica na po-
klopcu i menjati im duzlinu dok teh-
nolo§ke rupe na jpolugama za alat mne
zauzmu vertikalni polozaj.

— Spojiti sve zatege sa polugama i
osigurati ih.

— Skinuti ventikalnu cev.

— Oftpustiti ekscentar na vertikalnoj
polugi kontrole polozaja.

— Podesiti zazor izmedu proreza na
konzoli i vertikalnih poluga u grani-
camg od 0,1 do 0,5 mm,

— Okrenuti ekscentar u smeru sat-
ne skazaljke dok se ne osloni o krak
viljuSke i1 stegnuti navrtku momentom
od 0,69 — 0,83 daNm.

— Podesiti dvokraku polugu pumpe
tako da se valjéié osloni o zadnji deo
vertikalnih poluga, a rucdice i dalje
stoje u sektoru (FAST) i izmedu dve
tacke ma kvadrantu.

Napomena: Visina dizanja i brzina spu-

Stanja se podeSava kao kad se vrSi pode-
Savanje sa alatom.



B. PODESAVANJE ZATEGA
KOMANDI HIDRAULICNOG
PODIZACA SA ALATOM

— Postaviti alat na poklopac hidra-
uliénog podizaca u predvidene otvore
i fiksirati poluge wosovinica zavrtnjima
alata (sl. 2).

— Ramena hidraulika moraju biti
spuStena u krajnji donji polozaj

— Rucdicu kontrole polozaja »A« po-
staviti izmedu dve crte na kvadrantu
u sektoru brzog spustanja (FAST) sli-
ka 2.

— Spojiti polugu rucice kontrole po-
lozaja »A« sa zategom (1) na poklcpeu,
tako da mema zazora u tom sklopu, a
zatim osigurati zategu rascepkom.

— Rucdicu kontrole vuée »B« posta-
viti izmedu dve tacke na kvadrantu

(sl. 2) spojiti poclugu rucice kontrole
vuce »B« sa zategom (2) ma poklopcu,
tako da mema zazora u tom sklopu, a
zatim osigurati zategu rascepkom,

— Zategu (3) treba spojiti sa poluga-
ma bez zazora kao mna (sl. 2) kad je
ruc¢ica kontrole poloZaja »A« postav-
ljena u sektoru brzog spuStanja
(FAST), a ramena hidraulika spuStena
u radni polozaj i osigurati zategu.

— Ponistiti zazor izmedu potiskiva-
¢a i Sipke kontrole vuce (4) kada je
rutica kontrole vucée »B« postavljena
izmedu dve tac¢ke na kvadrantu,

— Po zavrsSetku gore navedenih po-
deSavanja proveriti pokretljivost celog
kinematizma ruc¢ica na kvadrantu, po-
sle skinutog alata sa poklopca.
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C. PODESAVANJE TRANSPORTNOG
POLOZAJA — (VISINA DIZANJA)

— Da bi se izvrsilo podeSavanje vi-
sine dizanja traktorskih poluga, po-
trebno je otpustiti graniénik (sl 3) i
pomeriti ga do kraja proreza na kva-
drantu. Startovati motor i rué¢icu kon-
trole polozaja pomeriti uz kvadrant
sve dok se ne ostvari wvisina dizanja
ramena hidraulika od 730 mm mereno
od osovinice ma nosatu cilindra do
osovinice na podiznom ramenu (sl. 3),
a zatim vratiti graniénik do wrudice
kontrole polozaja i dobro pritegnuti

da se ne bi mogao pomeriti prilikom

pomeranja rudice, uz kvadrant,

— Drugi postupak podeSavanja visi-
ne dizanja obavlja se na sledeé¢i nacin,
otpusti se graniénik i pomeri do kraja
proreza na kvadrantu, kad motor ra-
di pomeriti rué¢icu kontrole polozaja
»A« podizati uz kvadrant sve dok se
klipnjaca maksimalno ne izvuée iz ci-
lindra, ventil sigurnosti treba da se
¢uje kako propusta ulje. Tada vracati
rué¢icu miz kvadrant, a time se Kklip-
nja¢a uvlaéi u cilindar za 8 mm i u
tom polozaju staviti graniénik visine
dizanja i ograni¢iti hod rudice,

CRANMICNIK VISINE
LIZANIA .

SLIKA 3



D. PODESAVANJE POLOZAJA
DONJEG GRANICNIKA —
(SPUSTANJE)

— Otpustiti navrtku donjeg granic-
nika i pomeriti pazljivo ruéicu na dole
niz kvadrant sve dok donje traktorske
poluge ne prestanu da se spuStaju i
pocnu da se dizu.

— Zatim ruéicu kontrole poloZaja
»A« pomeriti na gore dok donje trak-
torske poluge ne po¢nu lagano da se
spustaju. U tom polozaju rucice po-
staviti grani¢nik sa donje strane i pri-
tegnuti (sl, 4).

— Kontrola sporog spustanja

Postaviti ruc¢icu kontrole polozaja na
donji grani¢nik rucéicom kottiole vude
padiéi orude u transportni polozaj iz-
medu dve tatke na kvadrantu. Orude
treba da padne na zemlju za 5 sec.
— Kontrola brzog spustanja

Rucdicu kontrole polozaja postaviti u
sektoru brzog spustanja (FAST) ruci-
com kontrole vuce podi¢i orude u
transportni polozaj, pa rucicu vratiti
u neutralni polozaj izmedu dve tadke
na kvadrantu. Orude treba da padne
na zemlju za 1 sec.

CRAngg/K SHORO6

SLIKA 4
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8. PODESAVANJE PRITEGNUTOSTI
SAMOOSIGURAVAJUCIH
NAVRTKI NA KOMANDNIM
RUCICAMA

Ovo podeSavanje se ostvaruje prite-
zanjem ili otpuStanjem mavrtki. Pode-
tavanje treba izvrSiti tako da se ko-
mandne ruc¢ice mogu pomeriti glatko
(bez zapinjanja), kad su rucice poje-
dina¢no optereéene silom od 1,36 daN.
Kcliko se rucice pomeraju nadcle pod
manjim optereéenjem zavrtnje s opru-
gama treba pritegnuti, a zatim navrt-
kom sa druge strane kvandranta osi-
gurati.

5. UTVRDIVANJE I OTKLANJANJE
KVAROVA HIDRAULICNOG
PODIZACA NA TRAKTORYMA
PROIZVODNJE IMT-a

U datoj tablici kvarova hidrauli¢nog
podizaéa nabrojani su kvarovi, moguéi

uzroci i otklanjanje istih, koji su svoj-
stveni za ovaj hidrauli¢ni sistem. Na-
merno su izostavljeni kvarovi kao
Sto su:

— PropusStanje (curemje) ulja, bucan
rad pumpe i drugo, $to je veé¢ (manje
vise) poznato, da bi se Sto vise ista-
kla njihova wveza sa pravilnim radom
sistema. Treba napomenuti da neki
kvarovi koji na prvi pogled izgledaju
kao rezultat neispravnosti sistema, mo-
gu biti direktna posledica dva druga
uzroka:

Prvi usled nepravilnog rukovanja od
strane traktoriste npr. postavljanje ko-
mandnih ruéica u gornji krajnji polo-
7aj kvadranta i kacenje za klackalicu
balansne opruge, tereta koji se vude.

Drugo, pogre$no podeSavanje oruda
ili usled rada sa orudima koja imaju

pojedine delove istroSene ili oitecene.

Red.
Broj

1. Hidraulik ne
orude.

podiZe

ulja.

ge.

Moguci uzrok

a) Poklopac podizaca ugra-
den tako da su vertikal-
ne poluge smeStene iza
valjéiéa dvokrake polu-
ge sa potiskivacem.

b) Razvodnik blokiran.

¢) Propu$tanje (curenje)

d) Polomljene. savijene ili k
oSteCene prenosne polu- i

oOtklanjanje kvara

a) Ugraditi poklopac podi-
zaca pravilno.

b) Skinuti bo¢ni poklopac
centralnog kuéista i pro-

veriti pomeranje raz-
vodnika. ]
Ukoliko je blokiran iz-

vaditi ga.

¢) Skinuti bo¢ni poklopac
i proveriti sistem u ra-
du.

Proveriti cilindar podiz-
nog uredaja, vertikalnu
cev razvodnika i boc¢ne
komore ventila pumpe.

Zameniti zaptivne prste-
nove gde je to potrebno.

d) Skinuti boéni poklopac
ustanoviti da 1li pre-
nosne poluge pomeraju
razvodnik unapred kada
se rucfica komande za
polozaj podize.

Ako ne, skinuti poklo-
pac hidraulika i utvrdi-
ti uzrok.




Rerl.
iroj Kvar

Moguci uzrok

e) Neispravan
ventil.

sigurnosni

f) Polomljeni ili oStecéeni
delovi pumpe obi¢no je
praéeno buénim radom
pumpe.

Otklanjanje Kvara

e) Proveriti ventil u radu i
prema potrebi zameniti
ga.

f) Polomljene ili oS$teéene
delove pumpe zameniti.

I

g) Klip se =zaglavljuje u
cilindru.

g) Skinuti boéni poklopac
i proveriti da 1li sigur-
nosni ventil produvava.

h) Ramena podizaca bloki-
rana.

i) Tezina oruda je previSe
velika za hidrauli¢ne po-
dizace.

h) Podesiti zavrike na kra-
jevima podiznog vratila,
tako da se donje poluge
spustaju pod dejstvom
sopstvene teZine.

i) Skinuti deo tereta.

2. Orude moZe da se po-
diZze, a ne moZe da se
spusta.

3. Neravnomerno
podizanje.

4. Sigurnosni ventil pro-
duvava kada se rucica
komande za poloZaj po-
digne u transportni
(najvisi) polozaj.

5. Orude se ne spusta ili
se podiZze kada se ru-
¢ica komande za polo-
zaj pomeri od donjeg
graniénika.

a) Razvodnik blokiran.

a) Skinuti bo¢ni poklopac
centralnog kucista i pro-
veriti pomeranje razvod-
nika.

Ukoliko je blokiran iz-
vaditi pumpu iz kucista,
pronaé¢i uzrok i otklo-
niti ga.

b) OSteéena opruga povrat-
nika razvodnika.

b) Skinuti boc¢ni poklopac
centralnog kucista i pro-
veriti pomeranje razvod-
nika.

Ukoliko je opruga oste-
¢ena izvaditi pumpu iz
kuci§ta ustanoviti uzrok
osteéenja i otkloniti ga.

a) Bar jedan ventil u boé-
nim KkKomorama pumpe
ne rade ispravno.

a) Gornji  graniénik
pravilno postavljen.

nije

a) Izvaditi pumpu iz kuci-
Sta i proveriti sediste
potisnih ventila i videti
da li ima prljavstine ili
stranih tela.

h) Lanci donjih poluga po-
diznog uredaja usukani.

¢) Lanei — vezani za donje
rupe nosacéa (ispod ose
prikljuénog vratila.

ne obrnuto.

d) Donje poluge postavlje-

a) Proveriti poloZaj gor-
njeg grani¢nika i pode-
siti rastojanje od 300 mm
za traktor IMT-539 i 577
296 mm.

b) Namestiti lance pravil-
no.

¢) Namestiti lance pravil-
no.

d) Namestiti pravilno po-
luge.

a) Graniénik nije postav-
ljen pravilno.

a

=

Podesiti donji graniénik
u oblasti reagovanija.
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Moguci uzrok

Otklanjanje Kkvara

b) Navrtka za podeSavanje
dvokrake poluge.

b) Podesiti dvokraku polu-
gu, a zatim proveriti
tac¢nost poloZaja donjeg
grani¢nika u oblasti re-
agovanja.

c) Samoosiguravajuéa na-
vrtka na vodici opruge
za kontrolu poloZaja je
previSe otpustena.

c) PodeSavanje izvrsiti pre-
ma datim uputstvima.

6. Nemoguce je odrZavati
lagano spuStanje kada
se rudica komande za
poloZaj pomeri u obla-
sti reagovanja.
(»RESPONSE«)

7. Nepravilan rad hidrau-
lika ili slaba kontrola

vuce) pri malom otporu

ili dstezanju u gornjoj
poluzi.

8. Kontrola vuce.

9. Orude se vracéa u isti
polozaj kada se rucica
kontrole komande za
poloZaj vrati do granicé-
nika sa nareckanom na-
vrtkom napostavljena
u oblast kontrole polo-
Zaja poSto je orude bilo
prethodno podignuto.

a) Ekscentar na dvokrakoj
poluzi za kontrolu po-
lozaja nije pravilno po-
stavljen u odnosu na vi-
ljusku.

a) Podesiti ekscentar pra-

vilnopo datim uputstvi-
ma.

b) Samoosiguravajuc¢a na-
vrtka na vodici opruge
za kontrolu polozaja je
previSe pritegnuta posle
podeSavanja ekscentra.

b) Najpre podesiti samo-
osiguravajuéu navrtku,
a zatim ekscentar.

a) Proveriti i otkloniti ak-
sijalni zazor.

a) Postoji aksijalni
balansne opruge,

zazor

(pri radu sa kontrolom— - —

b) Samoosiguravajuc¢a na- b) Podesiti prema datim

vrtka na vodici opruge uputstvima.

za kontrolu vuce previSe

pritegnuta. - - ) -
¢) Ostecene prenosne po- c¢) Ustanoviti nedostatke i

luge. otkloniti ga.

a) Samoosiguravaju¢a na-
vrtka na vodici opruge

za kontrolu vuée previ-
Se otpustena.

a) Podesiti samoosigurava-
juéu navrtku prema da-
tim uputstvima.

a) Valj¢iéi kulise za kon- a) Zameniti potsklop ku-
trolu poloZaja ekscen- lise.
triéni.

b) Valj¢i¢ Kkulise za kon-
trolu vude ekscentrican
ili se zaglavljuje u de-
ljusti viljuske za Kkon-
irolu vuce.

b) U sludaju potrebe za-
meniti potsklop kulise.

10. Zupcasta pumpa spolj-
ne hidraulike ne daju
pritisak.

a) Zaprljan precista¢ ulja. a) Oprati precista¢ ili ga
zameniti.

11. Ne podizZu se traktorske
poluge traktora sa spolj-
nom hidraulikom.

a) Proveriti polozaj rucica.

a) Postaviti ih prema uput-
stvu,
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PROTIVTEG ZA PODESAVANJE

HIDRAULICNOG PODIZACA
SA UTOVARIVACEM

I RAD

Protivteg od betona se okadina stan-
dardnu poteznicu traktora pre podesa-
vanja visine dizanja, a zatim se po-
stupa kao $to je opisano u poglavlju
podeSavanje gornjeg graniénika.

CRTEZ PROTIVTEGA SA SEMOM
ARMATURE

Iz crteza se vidi da se za protivieg
treba izraditi armirani teg, armatura
od betonskog gvozda & 6 mm. Polozaj
te armature i kuke u odnosu na oblik
1 dimenazije protivtega koji se lije od
betona.
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